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川渝地区住房城乡建设领域建筑机器人与智能施工装备选用目录
（2024版）
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	产品类别
	产品名称
	产品描述
	适用场景
	应用要点

	1
	推广类
	混凝土整平机器人
	具有刮板激光调节系统与按照预设路径全自动作业功能，用于混凝土浇筑阶段振捣提浆、收面、控制标高等混凝土作业的机器人。
	适用于混凝土地面、楼面整平作业。
	1、优选项目
混凝土整平作业总面积≥10000m2。
2、策划阶段
（1）优选平面规整、少转角的大空间。
（2）需要对作业面进行检查和评估，确保待整平地面无影响机器人通行及作业的凸起物。
（3）合理规划整平面积。
（4）确保楼面模板支撑体系荷载满足机器人作业。
3、应用阶段
（1）清理施工区域杂物，封闭施工区域，确保施工区域安全。
（2）激光可全覆盖，无障碍物遮挡，接收距离宜≤30m。

	2 
	推广类
	混凝土抹平机器人
	具有刮板激光调节系统与按照预设路径全自动作业功能，用于混凝土初凝阶段提浆、二次精平收面、高精度地面施工作业的机器人。
	适用于混凝土高精度地面抹平作业。
	1、优选项目
地面抹平作业总面积≥10000m2。
2、策划阶段
（1）优选平面规整、少转角的大空间。
（2）根据机器人满电连续作业时间规划合理的抹平面积。
3、应用阶段
（1）清理现场杂物或障碍物，修复混凝土面较明显的凸起部分。
（2）整平后的混凝土表面平整度符合相关标准规定，满足抹平作业要求。
（3）激光能全覆盖，无障碍物遮挡，接收距离宜≤30m。

	3
	[bookmark: OLE_LINK63]推广类
	墙板安装机器人
	具有自动取板和立板、定位调整等功能，用于建筑条板自动抓取和安装的机器人。
	适用于室内外ALC条板、陶粒混凝土板等墙板短距离运输和安装作业。
	1、优选项目
墙板安装作业总量≥1000m³。
2、策划阶段
（1）确保装载板材、安装板材的区域有足够的空间供机器人操作。
（2）确保楼地面、施工电梯、卸料平台载荷满足机器人通行。
3、应用阶段
（1）确保安装地点的地面、墙面、顶棚平整、干燥。
（2）确定墙板安装位置和方向，做好测量和标记。
（3）确保角码固定件位置精准，安装牢固。

	4
	推广类
	墙面抹灰机器人
	具有模型导入、3D环境提取、自动规划作业路径等功能，用于室内墙面抹灰作业的机器人。
	适用于采用水泥砂浆、石灰砂浆、混合砂浆等室内墙面抹灰作业。
	1、优选项目
抹灰作业总面积≥8000m2。
2、策划阶段
（1）作业高度宜≤6m，门洞净宽宜≥900mm。
（2）优选少阴阳角的室内空间。
（3）选择坡度≤10°的地面。
3、应用阶段
（1）作业墙面满足抹灰条件。
（2）运行路径无阻碍物，便于机器人行走。
（3）对已安装好的室内门窗做好成品保护。

	5
	[bookmark: OLE_LINK65]推广类
	室内喷涂机器人
	具有基于自主算法规划作业路径功能和高精度的喷涂系统，能够精确控制涂料的流量、压力和喷幅的机器人。
	适用于室内墙面、顶面等场景腻子、乳胶漆等材料喷涂作业。
	1、优选项目
喷涂作业总面积≥8000m2。
2、策划阶段
（1）作业场景高度宜≤6m，门洞净宽宜≥900mm。
（2）优选少阴阳角的室内空间。
3、应用阶段
（1）阴阳角等部位应提前预埋好阴阳角条，对有缺陷的阴阳角、平整度不符合的部位进行修复处理。
（2）确保基层质量符合相关标准规定，满足腻子、乳胶漆的喷涂作业要求。
（3）运行路径无阻碍物，便于机器人行走。
（4）对已安装好的室内门窗、地砖、开关面板等做好成品保护。

	6
	推广类
	地坪研磨机器人
	具有实时定位、自主导航、全自动研磨等功能，用于去除混凝土表面浮浆及除尘集尘等作业的机器人。
	适用于环氧地坪、固化剂地坪、金刚砂地坪等混凝土基层研磨作业。
	1、优选项目
地坪研磨作业总面积≥2000m2。
2、策划阶段
优选平面规整、少转角的大空间。
3、应用阶段
（1）基层应洁净，缺陷部位应及时处理。
（2）施工作业区域无障碍物，沟缝宽度宜≤50mm，便于机器人行走。
（3）对已做好的墙柱底部进行成品保护。
（4）研磨区域靠近墙柱边10cm左右位置应进行人工打磨处理。

	7
	[bookmark: OLE_LINK69]推广类
	地坪漆涂敷机器人
	具有智能路径规划、自动涂敷等功能，用于地坪底漆、中漆、面漆涂敷的机器人。
	适用于环氧地坪漆、聚氨酯地坪漆等涂敷作业。
	1、优选项目
地坪漆涂敷作业总面积≥2000m2。
2、策划阶段
优选平面规整、少转角的大空间。
3、应用阶段
（1）施工作业区域无障碍物，凸起物高度宜≤30mm，沟缝宽度宜≤50mm，便于机器人行走。
（2）施工作业面平整度、强度、含水率、粗糙度应满足相关要求，达到涂敷条件。
（3）施工作业面无积尘、裂缝、积水、浮浆等，表面粗糙度应保证底漆充分渗透进地面。

	8
	[bookmark: OLE_LINK70]推广类
	搬运机器人
	具有障碍物识别、零转弯半径等功能，用于建筑材料水平运输的机器人。
	主要适用于条板，也适用于材料包、预制构件等建筑材料水平搬运作业。
	1、优选项目
墙板安装作业总量≥1000m³。
2、策划阶段
（1）对搬运路径进行空间检查，确保待搬运材料具有足够空间进行旋转与通行。
（2）适用于坡度≤15°的地面。
（3）确保楼地面、施工电梯、卸料平台载荷满足机器人通行。
3、应用阶段
（1）搬运路径内的地面应平整、无杂物、无外漏的钢筋头，凸起物高度宜≤50mm。
（2）应复核材料重量，不得超载。

	9
	推广类
	测量机器人
	具有全自动测量、高精度成像、智能报表生成、多维度分析等功能，用于施工测量的机器人。
	适用于房屋建筑工程的墙面、地面、顶棚平整度、水平度、开间/进深极差等测量作业。
	1、优选项目
空间相对封闭的场景，测量范围直径不大于20m，测量区间2㎡-60㎡，测量误差不大于0-1.5mm。
2、策划阶段
（1）适用于主体砌筑、抹灰、土建装修移交、装修、分户验收等阶段和环节。
（2）根据测量空间大小选择产品特性，保证测量精度。
3、应用阶段
（1）作业现场无粉尘，无水喷溅；作业地面应保持基本清洁，无大块垃圾；作业现场应无墙板、窗、砌块等材料及其他杂物堆放。
（2）设备需保持水平，应在三脚架稳定后开始作业。
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	推广类
	混凝土摊铺机器人
	具有激光精准定位、标高自动反应等功能，用于混凝土路面直线、平曲线和竖曲线摊铺施工的机器人。
	适用于公路、广场、机场道路、码头、桥面等混凝土路面摊铺作业。
	1、优选项目
桥面、隧道仰拱、路面等混凝土摊铺工程。
2、策划阶段
地形不复杂，道路铺设无特殊设计要求。
3、应用阶段
桥面铺装时，常规滚轴长度宜小于桥面铺装宽度1m（两边各空出0.5m），防止污染护栏成品或护栏钢筋。

	11
	推广类
	轮式排水管道检测机器人
	具有高清摄像系统、智能评估系统、检测报告自动生成等功能，用于管道内部检测和评估的机器人。
	适用于城市排水管网功能性验收、缺陷检测、全视频监控作业。
	1、优选项目
管径≥300mm的排水管网管道检测。
2、策划阶段
管道净空或变形后的净空≥300mm。
3、应用阶段
（1）运用专业气囊对管道上游进行堵水，防止检测过程中管道内突发大水。
（2）确保管道堵塞物不影响机器人正常运行。

	12
	推广类
	非开挖排水管道修复机器人
	具有自动修复、智能评估等功能，用于管道内部原位修复等作业的机器人。
	适用于城市排水管网病害后的功能性修复。
	1、优选项目
管径≥300mm的地下管网管道修复。
2、策划阶段
（1）优选管道变形量＜20%，且变形后的净空≥300mm。
（2）已完成管道检测且出具了检测报告。
3、应用阶段
（1）已按要求完成管道预处理。
（2）运用专业气囊对管道上游进行堵水，防止修复过程中管道内突发大水。

	13
	推广类
	深层水平位移监测机器人
	具有全自动监测、数据实时上传等功能，用于岩土工程深部位移变形监测的机器人。
	适用于工程项目的深基坑、高边坡、矿山尾矿库、隧道、高堤坝等场景深部位移变形监测作业。
	1、优选项目
深基坑、边坡、矿山尾矿库、隧道、高堤坝等工程。
2、策划阶段
科学合理策划监测点位。
3、应用阶段
（1）监测仪器应放置在相对平稳的地方。
（2）对监测点位进行保护。

	14
	推广类
	视觉位移计
	具有自动监测预警、实时上传信息等功能，用于位移监测和预警的智能化装备。
	适用于边坡、桥梁、深基坑、大坝、隧道、堤坝、危房等场景结构安全监测作业。
	1、优选项目
深基坑、边坡等危险性较大的工程及桥梁、道路、隧道工程。
2、策划阶段
（1）制定监测方案，在关键节点布置监测点位。
（2）测量精度为±2mm（0~50m），±5mm（50~200m）
3、应用阶段
（1）监测仪器应放置在相对平稳的地方，且仪器与靶点间无遮挡物影响。
（2）靶点与监测设备的距离宜10m~200m。

	15
	推广类
	智能混凝土回弹仪
	具有混凝土回弹检测功能，实现检测数据自动采集、传输等，用于结构工程普通混凝土抗压强度非破损检测的智能化装备。
	适用于混凝土强度检测作业。
	1、优选项目
C20～C60普通混凝土强度检测。
2、策划阶段
选择测区位置，设置测点。
3、应用阶段
避免在强磁场环境下使用。

	16
	推广类
	数位靠尺
	具有无线射频识别、数据自动生成记录等功能，用于斜度、水平度、坡度、垂直度等测量的智能化装备。
	适用于施工、监测、房屋验收等环节测量作业。
	1、优选项目
平直、规整的立面或平面项目。
2、策划阶段
根据项目要求，提前规划测量区域。
3、应用阶段
避免在高温、潮湿、尘土较多等过于恶劣的环境中使用。

	17
	[bookmark: OLE_LINK153]推广类
	数控钢筋弯箍机
	具有钢筋自动调直、定尺、弯箍、切断等功能，用于钢筋加工作业的智能化装备。
	适用于各类工程项目建设及建材加工中的钢筋加工作业。
	1、优选项目
冷轧钢筋、热轧钢筋、热轧盘圆钢筋的弯钩和弯箍。
2、策划阶段
（1）优选截面相对规整，同一模数量大的钢筋弯箍作业。
（2）弯曲角度（正反弯）≤180°。
3、应用阶段
（1）地面坚实平整，装备5m范围内无杂物。
（2）有稳定的供电设施和必要的保护设施。

	18
	推广类
	湿喷机械手
	具有混凝土喷射功能，喷嘴可完成前后俯仰、左右摆动或画圈等动作，臂杆可伸缩、升降和旋转，用于进行喷射混凝土作业的智能化装备。
	适用于隧道、边坡等混凝土喷射作业。
	1、优选项目
大断面隧道、边坡护坡的混凝土喷射工程。
2、策划阶段
（1）依据混凝土湿喷工程量大小、受喷面长度、总喷射方量、混凝土标号等，选用相应规格的湿喷机械手。
（2）根据施工现场的地质、可通行范围，选择相应的湿喷机械手底盘。
3、应用阶段
应对喷涂表面进行清理，无垃圾、杂质、松动物或严重坑洼，确保工作环境的可操作性。

	19
	推广类
	随动式布料机
	具有混凝土布料自动控制功能，用于混凝土（布料）及楼板喷淋养护的智能化装备。
	适用于挡墙、路面、基础、地面、墙、柱、梁、楼板、屋面板等混凝土浇筑（布料）作业。
	1、优选项目
混凝土浇筑量大的项目。
2、策划阶段
合理策划布料机位置及布料路径。
3、应用阶段
（1）确保布料环境安全，检查布料区域是否存在潜在的危险因素，如有必要，采取相应的安全措施，如设置警示标志、隔离工作区域等。
（2）装备进退场及使用过程需塔吊等起重设备协助。

	20
	[bookmark: OLE_LINK84]推广类
	智能张拉设备
	具有预应力自动控制、自动采集数据等功能。用于钢索、钢管或其他牵引杆材料张拉的智能化设备。
	适用于房建、桥梁、隧道、水利大坝、电力等工程项目的先张拉法或后张拉法预应力施工作业。
	1、优选项目
预应力张拉需求较多的项目。
2、策划阶段
依据锚索设计要求和张拉力要求选择设备型号。
3、应用阶段
（1）确保预应力张拉过程中油管和控制电缆顺直，防止扯断油管和电缆。
（2）宜在干燥、0~40℃的环境下施工，避免烈日暴晒。
（3）张拉时，千斤顶出力方向5m范围内严禁站人。

	21
	推广类
	智能压浆设备
	具有自动上料、高速搅拌、低速储料防凝固和泵送注浆等功能，用于水泥灰浆的搅拌和泵送注浆的智能化设备。
	适用于道路、铁路、隧道、桥梁等压浆作业。
	1、优选项目
后张预应力压浆、沥青路面就地冷再生制浆、隧道边坡防护制浆喷浆等。
2、策划阶段
根据注浆管道的长度和设计注浆量、注浆压力等选择合适的设备型号。
3、应用阶段
（1）应将设备置于清洁干燥处，宜在0~40℃的环境下使用，严格防止异物溅入电机内。
（2）应配备稳压装置和漏电保护装置，禁止在含有易燃易爆气体的环境中使用。
（3）设备使用过程中，严禁触摸压浆管道和接头，出浆一端应设防护挡板，禁止非工作人员停留。

	22
	试点类
	室内放线作业机器人
	具有自动解析行进路径、障碍物检测和自动避障等功能，用于室内自动放线作业的机器人。
	适用于主体结构、机电安装、装饰安装等场景的放线作业。
	1、优选项目
放线作业面积≥2000m2。
2、策划阶段
优选工作半径在60m范围内的放线作业。
3、应用阶段
（1）地面应洁净、坚实、平整，无粉尘、油污等妨碍划线的附着物。
（2）运行路径无阻碍物，便于机器人行走。

	23
	试点类
	混凝土内墙面打磨机器人
	具有内墙面打磨、打磨深度检测、粉尘自动回收、自动导航、路径规划等功能，用于混凝土墙面无人全自动打磨修正的机器人。
	适用于混凝土浇筑完成、模板拆除墙面拼缝错台打磨及内墙面爆点打磨作业。
	1、优选项目
墙面总面积≥10000m2。
2、策划阶段
（1）作业高度宜≤3.1m，通行门洞净宽宜≥900mm。
（2）优选少阴阳角的室内空间。
3、应用阶段
场地清扫干净，无杂石、碎料残留。

	24
	试点类
	混凝土顶棚打磨机器人
	具有缺陷自动识别、自动打磨等功能，用于混凝土顶棚板面全自动打磨的机器人。
	适用于混凝土顶棚拼缝的漏浆、错台、爆点等打磨作业。
	1、优选项目
顶棚板面打磨作业总面积≥5000m2。
2、策划阶段
（1）作业高度宜≤3.1m，通行门洞净宽宜≥900mm。
（2）优选少阴阳角的室内空间。
3、应用阶段
场地清扫干净，无杂石、碎料残留。
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	试点类
	外墙喷涂机器人
	具有超速限制、超载监测、应急释放、姿态监测、风速监测等功能，用于外墙喷涂施工的机器人。
	适用于乳胶漆、水包水和水包砂多彩漆、浮雕漆等涂料喷涂作业。
	1、优选项目
外墙喷涂作业总面积≥5000m2。
2、策划阶段
（1）优选平面规整，立面少凹凸，立面分色≤2种，少异形的项目。
（2）双机同时作业，需确认最小安全距离。
（3）选用前应复核屋面荷载是否满足需求。
3、应用阶段
（1）机器人施工作业时屋面构造面层做好保护。
（2）外墙5m范围内有硬化地面，无杂物；施工作业面≥6m的范围设置安全围挡；地面有自来水以便混料和及时清洗设备。
（3）施工作业面需完成腻子基层施工，基层质量、墙面平整度及垂直度、阴阳角方正度需满足相关要求。
（4）施工作业面及相邻外墙门窗需做好成品保护。
（5）离地≤1.5m的墙面，应进行人工补喷。
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	试点类
	墙面处理机器人
	具有自动规划作业路径、导航、避障等功能，用于墙面处理的多功能机器人。
	适用于墙面粗打磨、抹腻子、腻子细打磨、乳胶漆喷涂等作业。
	1、优选项目
作业总面积≥8000m2。
2、策划阶段
（1）作业高度宜≤6m。
（2）优选少阴阳角的室内空间。
（3）优选坡度≤10°的地面。
3、应用阶段
（1）确保墙面满足机器人作业条件。
（2）运行路径无阻碍物，便于机器人行走。
（3）对已安装好的室内门窗做好成品保护。
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	试点类
	玻璃幕墙安装机器人
	具有安装信息及安装环境的智能感知功能，用于幕墙板材安装的机器人。
	适用于幕墙玻璃板材安装作业。
	1、优选项目
幕墙安装作业总量≥5000m2。
2、策划阶段
（1）在单块幕墙重量满足安装要求的前提下，单块幕墙高度宜≤6m。
（2）建筑空间满足机器人的正常运行及幕墙安装过程中的角度调整。
3、应用阶段
（1）确保安装地点地面平整，机器人可以良好通行。
（2）确定幕墙安装顺序，提前标记需要的识别点位。
（3）确保幕墙框安装精准，便于机器人对边界的识别。
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	试点类
	地面抹光机器人
	具有自动规划路径、自动抹压等功能，用于混凝土表面处理的机器人等。
	适用于大面积混凝土收面抹光作业。
	1、优选项目
地面抹光作业总面积≥10000m2。
2、策划阶段
优选平面规整、少转角的大空间。
3、应用阶段
（1）作业区域四周若无可靠围挡，需预留1.5m安全距离。
（2）检查作业面是否有裸露的钢筋、石子等杂物。
（3）需抹光的地面平整度满足相关要求，达到抹光条件。
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	试点类
	地砖铺贴机器人
	具有空间定位、路径规划、物体抓释、远程控制等功能，用于地面瓷砖铺贴作业的机器人。
	适用于室内地面瓷砖铺贴作业。
	1、优选项目
地砖铺贴作业总面积≥2000m2。
2、策划阶段
（1）优选平面规整、少转角的大空间。
（2）优选坡度≤10°的地面。
（3）优选600×600mm、800×800mm瓷砖规格。
3、应用阶段
（1）确保铺贴地点的地面满足瓷砖铺贴条件。
（2）运行路径无阻碍物，便于机器人行走。
（3）有临水供应，且有清洗场地。
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	试点类
	清扫机器人
	具有抽气抑尘、自动清扫、路径规划、自动导航、料位检测、垃圾箱翻倒等功能，用于地面清扫作业的机器人。
	适用于室内外地面粒径≤30mm的建筑垃圾清扫作业。
	1、优选项目
厂房、公建建筑面积≥20000m2，居建建筑面积≥50000m2。
2、策划阶段
（1）优选模板拆除后、毛坯交付前、地库交付前、地砖铺贴前、安全文明施工等场景。
（2）优选坡度≤10°的地面。
3、应用阶段
（1）地面台阶或凸起障碍物高度宜≤30mm。
（2）作业面如有地面直径≥50×50mm的孔洞，需人工封盖。
（3）作业区域无建筑物料、工具等杂物。
（4）存在地面高差的应用场景，应使用橡胶斜坡垫。
（5）水浸地面清扫时，水深应≤10mm。
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	试点类
	道路划线机器人
	具有自主规划并自动划线施工、描画图形等功能，用于道路水线绘制作业的机器人。
	适用于公路、市政道路等水线绘制作业。
	1、优选项目
施工长度≥2km的道路标线施工项目。
2、策划阶段
（1）优选高速公路、一二级公路等施工面积较大、施工要求相对较高的项目。
（2）机器人自动施工需连接卫星信号，优选上空相对空旷、无密闭遮挡的路段。
3、应用阶段
应确保机器人放线路段上空无密闭遮挡，满足机器人自动连接卫星信号进行定位的基本条件。

	32
	试点类
	水陆两栖管道检测机器人
	具有视觉病害识别、裂缝定位、激光雷达建模等功能，用于地下管网检测的机器人。
	适用于城市地下管网病害检测，病害定位和数字化建模，管网检修和验收。
	1、优选项目
管道直径≥300mm的城市地下管网检测。
2、策划阶段
管道的淤积和存水均宜≤管径的50%。
3、应用阶段
在管内行进方向宜与水流方向一致，直向摄影的行进速度宜≤0.15m/s。
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	试点类
	水下桥墩检测机器人
	具有桥梁水下桥墩部位裂缝检测、缺陷识别等功能，用于大型桥梁基础设施表观病害检测作业的机器人。
	适用于大型桥梁基础设施的表观病害检测作业。
	1、优选项目
优选水下桥梁桥墩等关键基础设施、水流扰动情况下的桥梁表观病害和冲刷缺陷识别。
2、策划阶段
江河水流速＜4节。
3、应用阶段
机器人在水下建筑物检测壁面缺陷定位精度宜≥50mm。
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	试点类
	爬壁式检测机器人
	具有爬壁吸附、无损检测、定位与数据分析等功能，用于高处混凝土结构的智能检测作业的机器人。
	适用于隧道二衬、桥塔等混凝土构件的质量、厚度、裂缝深度等检测。
	1、优选项目
高度≥5m现浇混凝土结构。
2、策划阶段
（1）检测高度应≤30m。
（2）表面平整或微弯曲弧面，无突变点，表面凸起高度＜2cm。
3、应用阶段
（1）确保电源稳定。
（2）确保机器人元件及遥控器正常工作，作业现场无安全隐患。
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	试点类
	隧道施工安全巡查机器人
	具有自动巡检、气体监测、掌子面监测、超欠挖分析等功能，用于隧道施工监测作业的机器人。
	适用于隧道场景的安全巡检作业。
	1、优选项目
存在较大安全风险的隧道工程。
2、策划阶段
优选坡度≤45°隧道地面。
3、应用阶段
隧道地面凸起物宜≤25cm。
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	试点类
	塔机智能控制装备
	具有作业面自动建模、作业路径自动规划、自动驾驶、实时感知吊物状态和障碍物、智能避险等功能，用于自动吊送物品的塔机智能化辅助控制装备。
	适用于建筑工地、大跨度桥梁、水库大坝等吊装作业。
	1、优选项目
塔式起重机较多、施工较复杂的项目。
2、策划阶段
（1）塔机应安装完成并验收，可以正常使用。
（2）收集塔机的各项参数，用于适配系统。
3、应用阶段
（1）塔机操作人员应安装操控APP，通过人脸识别鉴权上岗，遵循塔机常规操控规则。
（2）确保塔机作业环境安全，检查作业区域是否存在潜在的危险因素，如有必要，采取相应的安全措施，如设置警示标志、隔离工作区域等。
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	试点类
	隧道多臂凿岩台车
	具有精确控制孔位、推进梁角度和孔深等功能，用于较宽隧道凿岩施工的智能化设备。
	适用于长大隧道及地下工程等炮眼钻设、导管和锚杆钻孔作业。
	1、优选项目
大断面隧道的钻孔和锚杆作业。
2、策划阶段
优选Ⅰ～Ⅳ级围岩采用台阶法或全断面法施工，且施工进度综合要求不小于130m/月的隧道。
3、应用阶段
（1）每循环支护宜预留一定工作面。
（2）就位区域（台车钻臂最前端距离掌子面约0.8～1.0m处）平稳坚硬。
（3）≥3车道大断面隧道采用2台凿岩台车施工。
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	试点类
	隧道智能化衬砌台车
	具有自动监控、自动铺轨等功能，用于隧道混凝土衬砌施工，实时监控混凝土浇筑状态的智能化设备。
	适用于隧道、地下工程等混凝土衬砌作业。
	1、优选项目
各类隧道及地下工程混凝土衬砌施工。
2、策划阶段
根据隧道半径选择合适的模板。
3、应用阶段
地面坚实平整，安装轨道处地面坡度≤2%。
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	试点类
	智能压路机
	具有自动预警、紧急停车、自动避障等功能，用于道路压实施工的智能化设备。
	适用于市政工程道路和公路路基、场地等压实作业。
	1、优选项目
一级及以上道路路基及场地等压实作业。
2、策划阶段
宜用于各种非粘性填料路基和路面工程的压实。
3、应用阶段
施工区域信号覆盖且稳定。
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	试点类
	地铁隧道智能检测装备
	具有三维激光扫描、结构光传感器及机器视觉技术等功能，用于轨道和隧道结构位移与表观损伤检测的智能化设备。
	适用于地铁隧道的结构形变、表观病害，轨道的几何尺寸、磨耗，扣件的伤损、缺失及轨道板病害检测作业。
	1、优选项目
隧道检测作业总量≥1km。
2、策划阶段
优选地铁隧道的竣工阶段和运营阶段的检测。
3、应用阶段
（1）所有采集过程必须获得许可，严禁未授权进行作业。
（2）采集前认真检查设备性能，做好相关记录，严禁问题设备上线作业。



